
SISTEM NAVIGASI WAYPOINT PADA QUADCOPTER 

MENGGUNAKAN GPS 

 

TUGAS AKHIR 

Untuk memenuhi sebagian persyaratan 

mencapai derajat Sarjana S-1 Jurusan Teknik Elektro 

 

 

 

 

 

 

Oleh : 

EVAN PAWAKA UTAMA 
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