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MOTIVASI

Peternakan ayam broiler adalah salah satu

peternakan yang selalu mengikuti kemajuan

teknologi. Salah satu penerapan teknologi yaitu

tempat pemberian pakan ayam. Awalnya tempat

pemberian pakan ayam hanya berupa tempat

sederhana yang masih menggunakan tenaga

manusia dalam melakukan kegiatan memberikan

pasokan makanan pada ayam. Oleh karena itu,

penelitian ini merancang sebuah sistem yang

mengontrol secara otomatis waktu pemberian

pakan dengan takaran pakan yang tepat. Sehingga

produktivitas ayam broiler dapat meningkat. Untuk

mengetahui sistem telah bekerja dengan tepat,

sistem ini dapat dipantau dari mana saja melalui

smartphone dengan teknologi Internet Of Things

(iot). Pada sistem ini menggunakan

mikrokontroller ESP8266 untuk menghubungkan

sistewm dengan Telegram sebagai kontrolnya.

TUJUAN

Membuat sistem kontrol pemberian pakan ayam broiler otomatis untuk

membuat peternak ayam agar tepat waktu dalam pemberian pakan ayam.

Ayam Broiler

METODE

Pakan ayam otomatis ini memiliki masukan Real time clock (RTC) sebagai sensor

waktu yang kemudian diproses NodeMCU ESP8266 serta koneksi internet (WiFi) yang

terhubung pada telegram bot. Motor servo akan bergerak (memberikan pakan)

sesuai waktunya atau perintah langsung dari telegram bot, LCD sebagai keluaran

akan menampilkan waktu pemberian pakan secara real time lalu alarm akan berbunyi

serta muncul notifikasi telegram pada smartphone sebagai tanda pakan telah

diberikan dan sensor load cell akan menimbang pakan yang telah diberikan.

Pengaturan waktu pakan dapat di setting pada telegram bot dengan memasukkan

format yang telah disediakan. Alat ini diharapkan dapat mempermudah pekerjaan

pemilik ayam dalam pemberian pakan, serta dapat menghemat waktu dan tenaga.

Saat alat dinyalakan sistem akan bekerja dan menampilkan waktu pada LCD yang

menggunakan modul RTC DS3231, sensor load cell dan motor servo akan bekerja

jika di kontrol melalui bot telegram yang terhubung dengan wifi.

Alat dinyalakan 

komunikasi

Pengujian keseluruhan 

Pengatura WiFi

SSID :Rizki_wifi
Pass :rizki111

Saat alat dinyalakan RTC sebagai sensor waktu yang kemudian diproses

ESP8266 serta koneksi internet (WiFi) yang terhubung pada telegram bot.

Motor servo akan bergerak (memberikan pakan) sesuai waktunya atau

perintah langsung dari telegram bot, LCD akan menampilkan waktu

pemberian pakan serta muncul notifikasi telegram pada smartphone dan

sensor load cell akan menimbang pakan yang telah diberikan.

KESIMPULAN

1. Alat pemberian pakan ayam yang dapat dikendalikan dari jarak jauh

berbasis Telegram bot berhasil dirancang dengan menggunakan

mikrokontroler ESP8266. Yang bertujuan memberi pakan ayam broiler

ketika pemilik ayam meninggalkan ayam nya dalam waktu yang cukup

lama. Alat ini dapat memberikan pakan dimanapun dan kapanpun melalui

perintah chat pada aplikasi telegram. Alat pemberi pakan ayam broiler

secara otomatis sudah berjalan sangat baik, yaitu sesuai dengan waktu yang

ditentukan pada pagi dan sore hari.

2. Telegram bot sebagai media perintah dan motor servo sebagai output

penggeraknya. Sistem ini saling terintegrasi sehingga apabila salah satu

terganggu atau error maka sistem ini tidak akan berfungsi dengan baik.

Pengaturan Parameter untuk komunikasi antara ESP8266 dan Telegram bot

Sistem Kontrol

Sistem kontrol pakan ayam terdiri dari 5 fitur

menu pada bot telegram untuk mengontrol

pemberian pakan sekarang, pengaturan jam

pakan, melihat jam pakan, pemberian pakan

terakhir, dan melihat berat pakan.
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HASIL

Box Kontrol Tampilan kontrol Bot Telegram 

Pengaturan ESP8266 dan telegram bot

SSID : Rizki_wifi

Pass : rizki111

Token : 6230480025:AAFotu5plFpm8qZA4EcegwVWf5WMkMFZYRY

Selain fungsi mengotrol pengguna juga dapat diberikan notifikasi dari

telegram jika pemberian pakan sudah selesai dilakukan.
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